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01 Pavimento existente.

02 Bordo existente.

03 Zona de aparcadoiro ou beiravia existente.

04 Carril existente, composto por mestura bituminosa ou formigdn.

05 Captafaro de vidro tipo ollo de gato, con radio de accién de 360°, de @ 100 mm e ollo de @ 40 mm.

06 Firme flexible de espesor variable de aglomerados asfdlticos en quente, estendido en duas capas,
coreado en cor a elixir pola D.F., con regas semiprofundas, regas de imprimacién e adherencia.
Estendido e compactado dos materiais por medios mecdnicos. Segundo PG 3 e instrucion 6.1 e 2-IC.

07 Superficie de pavimento pintada con pintura reflexiva acrilica en base acuosa con esferas de vidro.
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